Passo 2

Passo 3
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Parafuse o suporte de pilhas
no chassi, como mostrado
na figura ao lado. Use dois

parafusos do tipo 1 com duas

roscas. Os fios devem estar
voltados para o baixo, como
pode ser visto na figura.

Parafuse a roda boba. Vocé
pode colocar 2 ou 4 parafusos
do tipo 1. Recomenda apenas
2, visto que essa quantia ja é
suficiente para deixar a roda
boba presa. Parafuse também
os L’s maiores (duas pecas em
formato de L, fabricados em
uma impressora 3D. Caso o
parafuso ndo entre no furo do
L, passe uma chave de fenda
pelo furo para alarga-lo.

Parafuse os L’s menores nas
duas pecas retangulares de
MDF, como mostra a figura.
Novamente, use parafusos do
tipo 1.
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Passo 4
¢ Parafusar co.m o Encaixe os motores nas duas
> o B e DRI

furo que esta na pela e no
motor (veja a figura), em
seguida, posicione-as no
Q / chassi, conforme mostra a
: imagem ao lado. Para
parafusar, utilize parafusos do
tipo 1. Coloque também

as roscas.

Para os sensores de linha,
ha duas opgoes. Esta é a
opcao A. Coloque dois espa-
cadores do tipo 6 na parte
indicada pela figura. Posteri -
ormente use parafusos do tipo

2 (curtos) para parafusar.

Passo 5 - B

Na opgao B, os sensores
sdo alinhados na frente
e atras do chassi. Recomen-
damos essa opg¢ao. Coloque
OS sensores nas posicaos
mostradas na figura e, no
outro lado, coloque a rosca.
Utilize parafausos do tipo 1.
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Passo 6

Coloque os espacadores do
tipo 5 no local indicado na
imagem. Para parafusar, use
o parafuso do tipo 3. Apds
colocar os espacadores, posi-
cione a ponte H em cima deles
e parafuse com o parafuso do
tipo 4.

Passo 7

Conecte os fios da Ponte H
conforme mostrado na figura
ao lado.

Passo 8

Para as carenagens, siga as

instruc¢des de acordo com o

modelo que vocé escolheu.
Para o modelo A: Coloque o
suporte ultrassonico na parte

o
"\3‘? & 4

':‘r‘.wl ‘ de cima do chassi, parafuse no
local visivel na figura ao lado
com o parafuso do tipo 1. Por
baixo, coloque o espacador do
tipo 5 e, por ultimo, parafuse a
B carenagem com parafusos do
tipo 2. Para a carenagem B:
Na parte de cima do chassi,
utilize parafusos do tipo 2 e,
na parte de baixo, rosqueie
o espacador do tipo 5. Nele,
parafuse a carenagem com
parafusos do tipo 2.
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Passo 9

Posicione o sensor ultrasso-
nico no suporte, de acordo
com o chassi que vocé esco-
lheu. Para auxiliar na fixacao,
utilize uma fita isolante.

Passo 10

Cabos Conecte cabos nos locais
Vce/Gnd

mostrados nas figuras. Para

deixar a conexao Vcc e Gnd
[ 1111 ~ .
padrao, conecte o fio verme-
lho nos Vcc’s dos sensores
e o fio preto nos Gnd’s.
Esse fio € o de 4 pontas,
indicado na figura na extre-

ma esquerda.

Apobs conectar os cabos nas
nas entradas, seu rob6 deve-
ra se parecer com o da figura

ao lado.
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Sensor Ultrassonico
st

TRIGGER 1

Estes aqui sdo os

= 1 BIA
fios conectados ao 10BIA

suporte de pilhas, 11 BIB

junto com o
interruptor. N
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Na ponta dos fios, coloque os
L’s metalicos, conforme mos-
tra a figura ao lado.

Pegue parafusos do tipo 2 e
espacadores do tipo 5 e para-
fuse-os nos locais mostrados
na figura A. Logo depois, use

parafusos do tipo 4 para
parafusar a placa Arduino,
como pode ser visto na figu-
ra B.

Agora, conecte os fios no Ar-
duino. Use as figuras ao lado
para lhe ajudar. Note que as
cores podem ser diferentes
para vocé, isso ndo importa,
o importante é que o sensor x
seja ligado a entrada y corre-
tamente, ou seja, como mostra
a figura. Tome cuidado para
ndo conectar em uma porta
errada no Arduino.
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Passo 15

Agora seu robd deve estar
parecendo como este da
figura abaixo:
l ,’ / . Agora, coloque os interrupto-
. it res na parte de cima do chassi,
A4

no furo comprido em forma
de retangulo. Veja na figura
da direita como o seu robd
devera ficar com os interrup-
tores.

Passo 16

Agora, para fechar a tampa,
use dois parafusos do tipo 1,
e coloque-os na posicao circu-
lada como mostra a figura ao
lado (parafuse o lado oposto
também). E seguida, coloque
roscas.

Passo 17

Seu rob6 esta pronto! Agora é
hora de testa-lo! Assista as
video-aulas no site do torneio
e, qualquer duvida, entre em
contato conosco pelo e-mail:

coparobotica@santoangelo.uri.br




